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D'une manière générale, afin de garantir la condition de Shannon, il faut utiliser un
filtre passe-bas anti-repliement de fréquence de coupure fc inférieure à Fe /2.



x(t)

x(t)

Xe( f ).



CI(p)
CI(p)=0

fonction de transfert 
transmittance opérationnelle 

S(p) /E(p)



zD
zNzH

H z N z
H z D z

zz
z

zz
zzH

zz
zz

z
zzzH



nd

n



f = k f

fk= k f

x(n) N

K

x x N
X f X fK x

X f







multipliant par un signal rectangulaire 
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